Reégles de base pour les dérivées de fonctions vli.l

a,c,k,n € R sont des constantes réelles sauf indications

Nom de la regle

d
Notation de Leibnitz 4

Notation prime de

dx Lagrange
0 | identité dx . () =1
=
1 | constante de 0 () =0
=
2 | Linéarité avec constante def(z) df(z) (cf) = cf’
=c
dz dx
3 | Linéarité avec constante, dex (cx) =c
— =
cas particulier f(z) = x d
4 | Puissance dx™ - (z") = g1
— =nT
dx
5 | Puissance avec constante dex™ (cz™) = nex" !
= nex" !
dx
6 | Puissance d’une fonction n n\r _ n—1
d(f(@)) = n( f)) " D) (1) =gty
dx dx
Vn € Z etméme Vn € R si f(x) est positive
7| sommtion Af(2) + o(w)) _ i) | dofa) (F+oy=F+d
dx dx dx
8 | soustraction d(f(z) — g(x)) _ df(x) _ dg(x) (f=9)y =14
dx dx dz
9 | produit d(f(z)g(x df(x dg(z (f-9)=f-9+f9
@) _ df@) ) o dote)
dx dx dx
10 | quotient

[i],:f“g—f-g’




11 d 1 ] dg(x) [l]/ :__9,
— 2
9(z) = dz avec g(z) = 0 g g
dx g (z
12 | Régle de dérivation en dy d(f(g(:l:))) df(g(x)) dg(z) (fog) =(fog)g
chaine avec y = f(g(x)) P Iz = dg(z) dz
qui est le résultat de la df du  df dg
compositionde y = f(u) T dudr d_g£
et u = g(z)
13 | Fonction réciproque dy 1 -1 1
(inverse function). Sion a % - dz / dy avec _y =0 () = fo ffl
z = f~'(y) quiestune
fonction inverse de y
14 f(z) N = ol na-f!
da™) _ 5@ e T o g () = a’Ina-f
dx T
15
i(a"‘) = na"" Ina, a>0
dz
16 dija.)—a"”lna a>0
T
17 f(z) JAVANSEPN )
) o di@) ey =l f
dz dz
18 z
dle
() _
dx
19 d(1 '
(log, f(@)) _ 1 dftw) 0 =1 | (log, fy =L
dz f(z)lna dzx flna
20 d(1
(Ogax): 1 a>0,(1¢1
dx zlna
21 d(lnx) 1
dv =z
22 d(In f(z)) _ 1 f=) (Inf) = I
dx f(z) dx f
» T
= (1+Inx)
24 dsin f(z) cos f(z) - df () (sin f)Y = cos f - f’
dz dx
d cos f(z) sin () - df (z) (cos f)f = —sinf- f'




